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1.  WSTEP

1.1 Przedmiot STWIORB
Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru roboét, ktére zostang wykonane w ramach przedsiewziecia
pod nazwa;:

Projekt przebudowy torowiska tramwajowego pn: ,Mode rnizacja
linii tramwajowe]j w Sosnowcu na ulicy 3-Maja od CWK do Petli
Zagoérze” w ramach inwestycji pn: ,Modernizacja infr astruktury
tramwajowej i trolejpusowej w Aglomeracji Goérno slaskie] wraz

z infrastruktur g towarzysz gacq”.

1.2. Przedmiot i cel inwestycji
Celem inwestycji jest przebudowa torowiska tramwajowego a zwigzane z tym
przedsiewzieciem prace kolidowa¢ beda z doziemng infrastrukturg sieci
elektrycznej  posadowionej w  rejonie  przebudowywanego  torowiska
tramwajowego. Wymaga to zabezpieczenia urzadzen elektrycznych na
skrzyzowaniach i zblizeniach z przebudowywanym torowiskiem.

1.3. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.2.

1.4. Zakres robot obj etych STWIORB
STWIORB obejmuje roboty ziemne zwigzane z przebudowg i zabezpieczeniem
linii kablowych NN i SN.

1.5. Okreslenia podstawowe (terminologia)
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z okresleniami ujetymi
w odpowiednich normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w p-kcie 10
STWIORB.

1.6. Ogdblne wymagania dotycz ace robét

1.6.1. Prowadzenie rob6t w budownictwie specjalnym takim jak tramwajowe - wymaga
stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach (normach)
obowigzujacych w zakresie w/w budownictwa specjalnego, oraz uzgodnien
wykonania robét z jednostkami utrzymujgcymi dane obiekty.

1.6.2. Odbior frontu robét
Przed rozpoczeciem robot elektrycznych wykonawca powinien zapoznac sie
z obiektem budowlanym (lub terenem), gdzie beda prowadzone roboty oraz
stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot.
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Odbidr frontu robot przez wykonawce od zleceniodawcy (generalnego wykonawcy,
Inzyniera) powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron
i udokumentowany spisaniem protokotu.

1.6.3. Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami.
Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegdétowy harmonogram
robét elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogolnobudowlane zwigzane
z robotami elektrycznymi, uwzgledniajac przy tym etapowy charakter przebudowy
obiektow tramwajowych.

2. MATERIALY

Parametry techniczne materiatbw 1 wyrobow powinny by¢é zgodne
z wymaganiami podanymi w projekcie technicznym i powinny odpowiadac
wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych oraz przepisom dotyczacym
budowy urzadzen elektrycznych.

Wszystkie stosowane materialy, wyroby budowlane i urzgdzenia muszg posiada¢
aprobaty techniczne, swiadectwa jakosci i dopuszczenia (wydane przez wtasciwe
jednostki certyfikujgce) oraz karty gwarancyjne.

3.  SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach
elektrycznych powinny odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom co do ich
jakosci oraz wytrzymatosci.

Maszyny, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny
mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢é ustawione zgodnie
z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.
Urzadzenia 1 sprzet zmechanizowany podlegajagce przepisom o dozorze
technicznym, eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne
dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.

4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do
wykonania danego rodzaju robdét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposéb zapobiegajacy ich
uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania aparatury
elektrycznej i urzgdzen rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytwaorcow.
Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatéw bezposrednio
przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego
Z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania gtownych robot elektroenergetycznych ujeto w n/'w STWIORB:
E.01 Linie kablowe.
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Przy wykonaniu robot nalezy uwzgledni¢ w szczegolnosci:
ochrone przeciwporazeniowg
ochrone przed przepieciami
ochrone przeciwpozarowg
ochrone przed szkodliwym oddziatywaniem pél elektromagnetycznych
ochrone przed szkodliwym oddziatywaniem elektrycznosci statycznej
Przy wykonywaniu robot elektrycznych kazdy wykonawca lub podwykonawca
zobowigzany jest do przestrzegania przepisow w zakresie bezpieczenstwa
i higieny pracy.
Kwalifikacje personelu wykonawcy powinny by¢ potwierdzone przez witasciwg
komisje egzaminacyjng (zaswiadczenia kwalifikacyjne ,E”).

Roboty ziemne zwi gzane z wykonaniem robot elektrycznych

Przed rozpoczeciem rob6t ziemnych do celéw robét elektrycznych nalezy uzyskaé
zezwolenie na prowadzenie robot ziemnych (od generalnego wykonawcy lub
Inzyniera). W przypadku robo6t ziemnych poza terenem budowy nalezy uzyskac
zezwolenie odpowiednich wiadz.

Wykonanie robo6t powinno by¢é poprzedzone, przez wykonawce, wykazem
wspotrzednych geodezyjnych punktow charakterystycznych obiektéw oraz
sporzadzeniem niezbednych przekrojow.

Przed rozpoczeciem robot ziemnych nalezy doktadnie zapoznaé sie
z whkasciwg dokumentacja, jak réwniez z dokumentacjg znajdujgcych sie w poblizu
budowli, instalacji itp., aby w czasie wykonania robét ziemnych nie spowodowac
uszkodzenia istniejgcych podziemnych instalaciji.

Wytyczne tyczenia i stabilizacji obiektéw w terenie przedstawiono w E.O1.

W przypadku skrzyzowania lub znacznego zblizenia wykopu ziemnego do
istniejgcych podziemnych instalacji elektrycznych (kabli), instalacji sanitarnych i
innych urzadzen, spos6b wykonania prac zabezpieczajacych nalezy uzgodnié¢
z odpowiednim przedstawicielem jednostki eksploatujgcej te urzadzenia i wykonac
pod jego nadzorem.

Po wykonaniu zasadniczych robdt, utozeniu kabli, utozeniu rur ostonowych, itp.,
nalezy zasypa¢ wykop gruntem pochodzacym z danego wykopu; w miare
zasypywania nalezy nasypany grunt ubija¢ warstwami o grubosci do 20 cm
ubijakiem mechanicznym (przy matych wykopach ubijakiem recznym); warstwe
ubijanego gruntu nalezy nasypac¢ ok. 10 cm powyzej poziomu terenu; pozostaty
nadmiar gruntu nalezy usuna¢ lub rownomiernie roztozy¢ w poblizu wykopu.
Rozebrane nawierzchnie utwardzone w rejonie wykonywanych robot ziemnych
nalezy odbudowac i doprowadzi¢ do stanu sprzed przebudowy.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci robot nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normami i przepisami
wilasciwymi dla danego rodzaju robot (wg pkt.10), a takze z dodatkowymi
uwagami zawartymi w odpowiadajgcej im STWIORB.

OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe dla danego rodzaju robét ujete zostaly w odpowiadajacym
im STWIORB.
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8.1.

8.2.

8.3.

ODBIOR ROBOT

Og0lne warunki przeprowadzania odbioréw zawarte sg w normach i przepisach
[1], [3], [4], [5], [6], [7], [10].

Odbiér robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robodt ulegajgcych zakryciu umozliwia ocene prawidtowosci montazu.

Powinien by¢ przeprowadzony komisyjnie, w obecnosci przedstawiciela Inzyniera.

Z odbioru robét ulegajacych zakryciu nalezy sporzadzi¢ protokét, ktdrego wyniki

nalezy wpisa¢ do dziennika robot (budowy), podajac réwniez ocene jakosci robot.

Odbiorowi elementow wykonanych robot przewidzianych do zakrycia podlegaja:

a/. rury ostonowe i ciggi kanalizacji w rowach - przed zasypaniem

b/. kable utozone w rowach - przed zasypaniem

c/. kable utozone w kanatach - przed zakryciem

d/. mufy przelotowe zmontowane w wykopie - przed zasypaniem

e/. uziomy i instalacje uziemiajgce w wykopach - przed zasypaniem

fl.  inne fragmenty instalacji, ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do
sprawdzenia po zakonczeniu rob6t montazowych

Odbiory cz esciowe

Przed odbiorem koncowym duzych oraz skomplikowanych instalacji elektrycznych
nalezy przekaza¢ inwestorowi poszczegoOlne fragmenty instalacji w drodze
odbiorow czesciowych.

W odbiorze czesciowym powinien wzig¢ udziatl przedstawiciel przysziego
uzytkownika instalaciji.

Z przebiegu i wynikow odbioru czesciowego nalezy sporzadzi¢ protokot. Wynik
odbioru czesciowego nalezy ponadto wpisa¢ do dziennika robét (budowy).

Odbiory ko ncowe

Odbidér koncowy przeprowadza sie na podstawie technicznych warunkéw odbioru

roboét przy przestrzeganiu ogolnych zasad odbioru obiektéw podanych w [1].

e Odbidér koncowy robét wykonanych w obiekcie dokonywany przez Inzyniera
moze byC¢ potaczony z odbiorem majgcych na celu przekazanie obiektu
uzytkownikowi do eksploatacji.

* Odbiér kohcowy powinien by¢é poprzedzony technicznymi odbiorami
czesciowymi.

* Przed przystgpieniem do odbioru koncowego wykonawca robdt jest
zobowigzany do:

- przygotowania dokumentow potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych
robot bedacych przedmiotem odbioru a w szczegdlnosci: umowy wraz z jej
pozniejszymi uzupetnieniami i uzgodnieniami, protokotow i zaswiadczen
z dokonanych prob montazowych, dziennika robot (budowy), aktualng
dokumentacje = powykonawczg, inwentaryzacje geodezyjng, instrukcje
eksploatacji urzadzen,

- umozliwienia komisji odbioru zapoznania sie z wyzej wymienionymi
dokumentami i przedmiotem odbioru.

Polska Sp. z 0.0.
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[1]
[2]
[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

*  Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonywanych rob6t z umowa, dokumentacjg projektowo
- kosztorysowa, warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami,

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci materiatdw i urzadzen,

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robét odpowiednimi
protokotami prob montazowych, sprawdzajgc przy tym rowniez wykonanie
zlecen i ustalen zawartych w protokotach prob i odbiorow.

- w przypadku odbioru catosci obiektu, sprawdzi¢ czy odbierany obiekt spetnia
warunki zasad prawidtowe]j eksploatacji i moze by¢ uzytkowany lub stwierdzic¢
istniejgce wady i usterki.

e« Z odbioru koncowego powinien byc¢ spisany protokét podpisany przez
upowaznionych przedstawicieli Inzyniera i oddajacego wykonany obiekt (lub
roboty) i przez osoby biorgce udziat w czynnosciach odbioru. Protokét
powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone
ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.

Odbiorowi koncowemu podlega:
- przebudowa i zabezpieczenie urzgdzen elektroenergetycznych.

Odbiory ostateczne

Przekazanie obiektu do eksploatacji moze sie odby¢ po odbiorze catosci robot
(w tym i elektrycznych) wykonanych w obiekcie, po odbiorze koncowym
i stwierdzeniu usuniecia wad i usterek oraz wykonania zalecen.

PODSTAWA PLATNO SCI
Wg STWIORB: ,Wymagania ogdlne”.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane
(Dz.U.2006.156.1118 j.t. z p6zniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 6 wrzesnia 2001r. o transporcie drogowym
(Dz.U.2007.125.1371 j.t. z pOZniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia  2002r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie Dziennik Ustaw Nr 75 z 15 czerwca 2002r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne
i ich usytuowanie. Dziennik Ustaw Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. Dziennik Ustaw Nr 63 z dnia 3 sierpnia 2000r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17. 09. 1999r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
Dziennik Ustaw Nr 80 z dnia 17 wrzesnia 1999r.

Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1997r.

Polska Sp. z 0.0.
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[8] PN-IEC 61643-1:2001 Urzadzenia ograniczajgce przepiecia w sieciach
rozdzielczych niskiego napiecia. Wymagania techniczne i metody badan.

[9] PN-EN 60664-1:2008 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach
niskiego napiecia.

[10] N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa. Pazdziernik 2003r.

[11] N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa. 2003r.

[12] DIN/VDE 0293-308 Oznakowanie zyt kabli lub przewodéw oraz przewodow
gietkich za pomocg kolorow. Styczen 2003r.

-10-
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z przebudowg i zabezpieczeniem linii kablowych NN,
SN.
1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot obj etych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majace na celu zabezpieczenie istniejgcych elektroenergetycznych linii
kablowych. Zakres robot obejmuije:
a/. trasowanie
b/. wykonanie rowéw kablowych
c/. wykonanie przepustow kablowych
d/. zakup niezbednych materiatow
el. utozenie kabli
f/. wstawki kabli z zastosowaniem muf termokurczliwych
g/. proby montazowe
h/. badania i pomiary odbiorcze
i/. inwentaryzacje geodezyjnag linii kablowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z okresleniami ujetymi
w odpowiednich normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w p-kcie 10
STWIORB.
1.5. 0Ogdblne wymagania dotycz ace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa.
Rodzaje (typy) kabli, osprzetu i materialtdbw pomocniczych zastosowanych do
budowy linii powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.
Zastosowanie do budowy linii innych rodzajow kabli i osprzetu niz wymienione
w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian, uzgodnionych w obowigzujagcym trybie
z Inzynierem.
2. MATERIALY

> Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0.6/1 kV o izolacji
i powloce polwinitowej wg PN-E-90401:1993 z zytami aluminiowymi lub
miedzianymi — jedno lub wielozytowe — zgodnie z dyspozycjg dokumentacji
projektowe].

» Kable sygnalizacyjne zwykte i ekranowane na napiecie znamionowe
0.6/1kV o izolacji i powtoce polwinitowej wg PN-E-90403:1993, z zytami
miedzianymi — zgodnie z dyspozycjg dokumentacji projektowej.

-13-
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> Folia z tworzywa sztucznego do oznakowania trasy kabli barwy niebieskiej
dla kabli NN oraz czerwonej dla kabli SN, grubosci min. 0,5mm i szerokosci
dopasowanej do ilosci kabli w wykopie, jednak nie mniejszej niz 200mm.

» Trwate oznaczniki trasy kabla np. stupki betonowe, opaski kablowe.

Rury ostonowe z polietylenu utwardzonego PEH (HDPE) (zalecane) lub

PVC o S$rednicy zewnetrznej dostosowanej do przekroju i ilosci kabli

(O 75mm, 110 mm lub 160 mm) i grubosci scianki odpowiednio 5.3 i 7.7mm

na przepusty kablowe, kanalizacje kablowa i rury ostonowe. Rury ostonowe

polietylenowe (PE) o $rednicy zewnetrznej O 32 mm i grubosci Scianki

2.9mm wg PN-C-89222:1997 na przepusty kablowe.

» Rury ostonowe z polietylenu utwardzonego PEH  (HDPE)
0 Srednicy zewnetrznej dostosowane] do przekroju i ilosci kabli
(O 75, 110 mm lub 160 mm) i grubosci scianki odpowiednio 4, 5.3 1 7.7 mm,
odporne na dziatanie UV jako rury ostonowe.

» Rury ostonowe stalowe dla przecisku mechanicznego, o $rednicy
dostosowanej do potrzeb.

» Mufy do tgczenia kabli jw.

A\

Do zasypywania rowow kablowych moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego
wykopu, nie zamarzniety i bez zanieczyszczen takich jak: kamienie, gruz, odpadki
budowlane itp. Dla wykonania podsypki na dnie rowu kablowego oraz nasypania
warstwy piasku na utozonym w rowie kablu moze by¢ uzyty piasek zwykly do
betonu.

(1) Odbiér materiatow na budowie
* Materialy takie jak kable, rury, mufy termokurczliwe nalezy dostarczy¢ na
budowe wraz ze s$wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi oraz
wymaganymi atestami.

* Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytwaorcy.
Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatu.

« W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci
mogacych mie¢ wplyw na jakosé wykonania robot, materiaty nalezy przed
ich wbudowaniem poddac¢ badaniom okreslonym przez dozoér techniczny
robot.

(2)  Skladowani materiatéw na budowie
e Skiadowanie materiatow powinno odbywaé sie zgodnie
z zaleceniem producentéw, w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikow atmosferycznych Ilub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
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SPRZET

Zaleca sie wykonanie robot w sposob reczny z uwagi na wystepujace uzbrojenie
podziemne i utrzymanie ruchu.

Sposob mechaniczny wykonania robot powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Przewiduje sie uzycie nastepujgcego sprzetu:

- samochoéd dostawczy do 0.9 t

- samochod skrzyniowy do 5 t

- samochdéd samowytadowczy do5 t

- zuraw samochodowy do 4 t

- ciggnik kotowy 55 - 63 kW

- przyczepa do przewozenia kabli do 4 t

- urzadzenie do przeciskéw pneumatycznych (hydraulicznych) prostoliniowych
- urzadzenie ptuczaco-wiercace do przewiertow sterowanych
- sprezarka powietrzna spalinowa 10 m3 / min.

- zgrzewarka do rur termoplastycznych

- zespot pradotworczy 2,5 kVA

- prasa hydrauliczna do kabli

- urzadzenie do ciecia nawierzchni utwardzonych.

TRANSPORT

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu,
zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami
bhp, ruchu drogowego i tramwajowego.

WYKONANIE ROBOT

Zasady ogolne

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwigzane
z przebudowa i zabezpieczeniem linii kablowych.

Ogodlne zasady wykonywania robét ziemnych i montazowych wg STWIORB E.0O.

Trasowanie
Przed wykopaniem rowow kablowych powinno by¢ dokonane odpowiednimi
metodami geodezyjnymi i przez odpowiednig fachowg jednostke trasowanie linii
kablowych.

Wykonanie rowow kablowych

Rowy kablowe nalezy kopa¢ na gtebokosci minimum 0.8 m. Szerokos¢ rowu
zalezna jest od ilosci utozonych kabli, lecz nie powinna by¢ mniejsza niz 0.4 m.
Wykopy zaleca sie wykonywaé recznie z uwagi na wystepujace uzbrojenie
podziemne.

Uktadanie kabli w rowie kablowym
Kable nalezy uktadaé¢ na dnie rowu kablowego na podsypce z piasku grubosci
0.1m. Utozone w rowie kable zasypac¢ warstwg piasku 0.1m, nastepnie zasypac
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gruntem rodzimym grubosci 0.15m, przykry¢ pasami folii z tworzywa sztucznego
i zasypa¢ gruntem. Kable powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliscie
Z zapasem wystarczajgcym do skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu.

Przepusty kablowe i kanalizacja kablowa

Dla istniejgcych kabli SN i NN przechodzacych pod torowiskiem nalezy obnizyc¢ ich
utozenie (wykorzystaé rezerwy kabla po obu stronach torowiska) oraz uzupeic
brakujgce odcinki rur ochronnych (rura dwudzielna o odpowiedniej Srednicy
O 75mm, 110 mm lub 160mm z HDPE.) W przypadku gdy obnizenie kabla jest
niemozliwe nalezy zastosowa¢ wstawke kabla z zastosowaniem muf
termokurczliwych.

Pod torami rury nalezy uktada¢ na gtebokosci min. 1.5 m (odlegto$¢ pionowa od
wierzchu rury ostonowej do stopy szyny).

Pod drogami rury nalezy uktada¢ na gtebokosci min. 1.2 m (odlegtos¢ pionowa od
wierzchu rury ostonowej do gérnej nawierzchni drogi).

Rury pod projektowanymi drogami i torami nalezy uktada¢ w trakcie prowadzenia
robo6t ziemnych zwigzanych z ich budowa.

Pod istniejgcymi torami i drogami przepusty kablowe nalezy wykonywaé metodg
mechaniczng (przeciskiem, przewiertem).

Ponadto w miejscu skrzyzowan linii kablowej z istniejgcym rowem odwadniajgcym
utozy¢ wykopem otwartym rury j.w. zwracajgc uwage, aby utozone byly minimum
0.5 m od dna rowu odwadniajgcego.

Otwory rur powinny by¢ uszczelnione, a miejsca przepustow po zasypaniu
oznaczone.

Monta z osprz etu

Do faczenia i zakonczenia kabli nalezy stosowacC osprzet kablowy spetniajgcy
wymagania PN-E-06401-01 do 03:1990.

Potaczenia i zakonczenia kabli nalezy wykonywa¢ w warunkach ograniczajgcych
mozliwosci niekorzystnego oddziatywania czynnikdbw zewnetrznych na izolacje
kabli oraz montowanych potgczen i zakonczen. Montaz potgczen i zakonczen kabli
nalezy wykonywac nieprzerwanie az do chwili natozenia elementéw chronigcych
izolacje muf i glowic przed wptywami zewnetrznymi.

Przy montazu muf zwroci¢ uwage, aby bylty one umieszczone w takich miejscach,
w ktérych nie bedzie utrudnione wykonywanie prac montazowych. W miejscach
wykonywania muf konieczne jest wykonywanie zapasu kabla po obu stronach
mufy, o tgcznej dlugosci 3m.

Oznaczenia tras linii kablowych

Oznaczenie trasy wykonac¢ przy pomocy stupkow oznacznikowych, wkopanych
w ziemie w taki sposob, aby nie utrudnity komunikacji. Stupki ustawione powinny
by¢ na zatamaniach trasy linii kablowych, przy przepustach kablowych,
w miejscach wykonania muf kablowych, oraz na prostej trasie linii kablowych
w odstepach okoto 100 m.

Préby monta zowe, badania i pomiary odbiorcze
Proby montazowe nalezy przeprowadzi¢c po zakonczeniu montazu,
a przed zgtoszeniem do odbioru.
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W zakres badan odbiorczych wchodzg nastepujgce czynnosci:
- sprawdzenie i skompletowanie dokumentacji powykonawczej
- sprawdzenie trasy linii kablowej
- ogledziny instalacji
- sprawdzenie ciggtosci zyt oraz zgodnosci faz
- proby i pomiary parametrow:
* pomiary rezystancji izolacji
* badania ciggtosci przewoddw ochronnych
» badania ochrony przed dotykiem posrednim
- sprawdzenie funkcjonalne dziatania urzgdzenia lub uktadu.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT
(1) Sprawdzenie i odbiér robét powinno byé wykonane zgodnie
z normami i przepisami wg STWIORB E.O00.

(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich
zakonczeniu powinno podlegac:
- zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacijg projektowg
- utozenie kabli w rowach kablowych
- wykonanie przepustow kablowych
- wykonanie muf kablowych przelotowych ziemnych
- wykonanie pomiarow rezystancji izolacji i prob napieciowych izolaciji
z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru linii przez uzytkownika.

OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg dla linii kablowych, kanalizacji kablowej, rowow kablowych,
przepustow kablowych i rur ochronnych jest 1m. Do obliczenia naleznosci
przyjmuje sie faktyczng ich dilugosé. Jednostkg obmiarowg dla przekopow
prébnych jest 1m?.

ODBIOR ROBOT
Odbior robo6t zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
Odbiér rob6t wg STWIORB E.00

Odbiory cz esciowe
Odbiory czesciowe wg STWIORB E.00

Odbiory ko ncowe

Odbiory koncowe wg STWIORB E.00

Nie wystepuje, gdy linia kablowa jest elementem realizowanego obiektu.
Wystepuje, gdy linia kablowa stanowi odrebny obiekt.

Odbiory ostateczne
Nie wystepuje

PODSTAWA PLATNO SCI
Podstawe pfatnosci stanowi cena jednostkowa wedlug obmiaru robdét jak
w punkcie 7.
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Cena obejmuje: zakup materiatdw, wykopanie i zasypanie rowéw kablowych oraz
przekopow probnych, wykonanie przepustow kablowych, wykonanie muf, montaz
kabli, utozenie rur ochronnych, wykonanie pomiardw pomontazowych,
oczyszczenie terenu z odpadkdéw powstatych z rob6t montazowych, a takze inne
czynnosci zwigzane z doprowadzeniem terenu do stanu sprzed wykonania robot.

PRZEPISY ZWIAZANE
Ujeto w STWIORB E.00, oraz:

[1] PN-E-90401:1993. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z
tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe
0.6/1 kV.

[2] PN-E-90403:1993. Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powloce polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1
kV.

[3] PN-E-06401-01:1990. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV.

[4] PN-E-06401-02:1990. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV.
Potaczenia i zakohczenia zyt.

[5] PN-E-06401-03:1990. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV.
Mufy przelotowe na napiecie nie przekraczajgce 0.6/1 kV.

[6] PN-C-89222:1997. Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
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